SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

INSTALACJA NAWADNIANIA



1. Wstep

1.1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru prac zwigzanych z
zaktadaniem automatycznego systemu nawadniania z budowa boiska treningowego dla Chrobry Gtogow SA
w Glogowie dz. nr 525/5.

1.2. Zakres stosowania SST
Zakres stosowania niniejszej SST jest zgodny z ustaleniami zawartymi w OST "Wymagania ogolne" pkt. 1.2.
1.3. Zakres roboét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z
zaktadaniem automatycznego systemu nawadniania w ramach rob6t wykonawczych.
1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w OST ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.
1.5. Ogdéine wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w OST ,Wymagania ogélne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatow
Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w OST ,Wymagania
ogodlne” pkt 2.
2.2. Stosowane materiaty
Materiaty wymagane :
- Rurociag podziemny: rury polietylenowe (kolor czarny) PE-63mm, PE-90mm, PN 10, osadzone w
gruncie na gtebokosci 50-70cm. Rury tgczone sg ze sobg przy pomocy specjalnych ksztattek (kolanka,
trojniki, mufy), dostosowanych do przekroju i materiatu, z ktérego wykonane sg rury i spetiajacych wymogi
szeregu ciSnieniowego PN 16.
- Automatyka sterujaca: sterownik modutowy Water Control zasilany pradem 220-230V, potgczony z
elektrozaworami, czujnikiem deszczu a takze z pompa gtebinowag wody (ci$nienie wymagane-min p=7bar,
wydajnos¢ wymagana min Q=16m?h) przy pomocy przewodéw . Sterownik zaprogramowany na okre$lone
parametry wysyta impuls (24V) uruchamiajacy cewke elektrozaworu
i wiacznik pompy. Impulsy pochodzace z czujnika wilgotnosci powodujg witaczenie lub wytaczenie
programu sterownika, a co za tym idzie systemu nawadniajgcego.
- Urzadzenia zraszajace: Zraszacze wynurzane (1xszt.) np. typu LVZR 22 SVAC (wykonanie specjalne typ
RVR) o kotowym obszarze zraszania, zamontowane na ptycie boiska zgodnie z dok. projektowa. Parametry
pracy:

- promien (zasieg) R=27m

- zuzycie wody Q= 16m%h

Zraszacze wynurzane (6xszt.) np. typu LVZR 22 WVAC o regblowanym

obszarze zraszania, zamontowane na ptycie boiska zgodnie z dok. projektowa. Parametry pracy:

- promien (zasieg) R=24m

- zuzycie wody Q= 10m¥h
Wszystkie zastosowane zraszacze posiadajg wbudowane elektrozawory.
Zraszacze znajdujace sie na ptycie boiska powinny by¢ wyposazone w gumowe donice maskujace
wypetnione podtozem i zywg darnig (darning), wykonanie specjalne typ RVR. Zraszacze na obrzezach
mozna maskowac w podobny sposéb lub przy pomocy naktadek ze sztucznej darni. Zraszacze muszq
posiada¢ odporng na mechaniczne uszkodzenia budowe wykonang z materiatdw: mosigdz, stal



nierdzewna, wysoko wytrzymate tworzywo z widkien szklanych w potaczeniu ze stalowg, ogniowo
cynkowang obudowa.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST ,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania systemu nawadniajacego

Wykonawca powinien wykazac sie mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:
- mikrokoparka lub koparka do waskich wykopow

- narzedzia pomocnicze (szpadle, topaty, klucze i narzedzia do taczenia rur i montazu elementéw
elektrycznych).

- sprzet do zageszczania zasypanych wykopow

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST ,Wymagania ogolne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonania robét podano w OST ,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Warunki przystapienia do robét

Warunkiem przystapienia do pracy jest zapewnienie odpowiednich parametréw zasilania w wode. Zrédto
wody musi posiada¢ wydajno$¢ minimalng Q=16m3/h (warto$¢ optymalna Q=20m?/h), przy ci$nieniu
p=7bar. Zastosowano pompe gtebinowa np.: typu SP 30-10 oraz filtr SBF o dtugo$ci 3m.

5.3. Elementy systemu

- Rurociag. Rurociag ma postac petli utozonej wokdt boiska wcigciem biegnacym od petli do osi podtuznej
ptyty. Poszczegbine zraszacze potaczone sg rurami polietylenowymi o $rednicy

@= 63mm (wciecia) i @= 90mm rurocigg gtéwny (petla). Polietylen PN 10, z ktérego sq wykonane jest
elastyczny w kolorze czarnym. Grubo$¢ Scianki rury wynosi 2-3mm. taczniki stanowig ksztattki
dopasowane do Srednicy rur i kierunku wykopdw i spetniajgce wymogi szeregu cisnieniowego PN 16..
Ksztattki wykonane sg z polietylenu.

- Sterownik Water Control. Jest to urzadzenie elektryczne, w ktorym programuije sie czas uruchamiania
poszczegolnych sekcji. Sterownik daje mozliwos¢ takze recznego uruchamiania systemu bez zmian w
zapisanym programie. Moze by¢ zasilany pradem z sieci lub z baterii. Sterownik umie$¢ nalezy w budynku
lub w szafce na osprzet elektryczny.

- Czujnik wilgotnosci (czujnik deszczu). Urzadzenie to odpowiada za wytaczanie systemu w przypadku
opadu atmosferycznego. Czujnik zatgcza sie przy opadzie od 3-25mm. Po odparowaniu wody z czujnika
system uruchamia sie w trybie zaprogramowanym. Miejsce na czujnik nie moze by¢ ostonigte przez $ciany
lub inne obiekty budowlane, moze to spowodowac opoznienie w reakcji urzadzenia przy réznych kierunkach
opadu.

- Zraszacze wynurzane. np. typu LVZR 22 SVAC (1xszt.)-petnoobrotowe, np. typu LVZR 22 WVAC
(6xszt.)-sekcyjne. Urzadzenia zraszajace o ruchomych dyszach (zasieg sekcyjne-180°; r-24m,
petnoobrotowe 360°; r-27m). Wszystkie zraszacze sq wyposazone w elektrozawory. Podczas spoczynku sg
niewidoczne, wynurzajg sie pod wptywem cisnienia.

- Przewody elektryczne. Zastosowane przewody taczg wszystkie elementy elektryczne systemu.
Wszystkie przewody elekiryczne muszg by¢ zabezpieczone niebieska folig uktadang w wykopie ok. 30cm
nad przewodami.



Do wykonania systemu zostang wykorzystane elementy wskazane w niniejszej specyfikacji
lub adekwatne zaakceptowane przez inspektora nadzoru.
5.4. Wykonanie
- Wykopy. Pierwszym etapem zaktadania systemu nawadniajacego jest wykonanie wykopow. Czynnosci te
wykonac nalezy przy pomocy mikrokoparek, szpadli, topat. Do prawidtowego przebiegu prac, a takze
pozniejszego funkcjonowania systemu, niezbedne jest zachowanie odpowiednich parametréw wykopow.
Wykopy powinny posiada¢ wymiary:

- gtebokos¢ 50-70cm

-szerokos¢ 30-40cm.
Dno wykopu powinno by¢ réwne z niewielkim spadkiem (0,3-06%) w kierunku ujecia wody. Podczas
wykonywania prac, urobek nalezy odktadac¢ jednostronnie w odlegtosci 0,7 od krawedzi klina odtamu.
Wierzchnig warstwe gruntu (migzszos¢ do 20cm) nalezy odtozy¢ osobno w odlegtosci 1,2m od krawedzi
klina odtamu. Wykopy pod zraszacze wykona¢ nalezy analogicznie.
- Montaz rur PE. Rury montowane sg zgodnie z dokumentacjg projektowa w wykonanych wykopach.
Laczenia rur nalezy dokonac przy pomocy ksztattek okreslonych w specyfikacji.
- Montaz zraszaczy. Zraszacze podtaczamy do rurociggu redukujac przekréj rury, przy pomocy kolanka GZ,
tacznika elastycznego i obejmy zgodnej z @ zraszacza.
-Montaz kabli zasilajacych. Montaz polega na roztozeniu kabli, do wszystkich urzadzen
kontrolowanych przez sterownik i potaczeniu ich ze sterownikiem w sposob przewidziany przez
instrukcje techniczne producenta.
- Montaz czujnika deszczu. Czujnik nalezy umie$ci¢ w miejscu odstonietym, gdzie bedg oddziatywac na
niego podobne warunki atmosferyczne jak na ptyte boiska. Czujnik musi si¢ znajdowac poza strefg
oddziatywania pracy maszyn uzywanych do pielegnaciji.
- Montaz sterownika. Sterowni nalezy zamontowa¢ w budynku lub szafce na osprzet elektryczny.
Podtaczenie do zrédta zasilania i poszczegdlnych podzespotdéw nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z
instrukcjami technicznymi producenta.

- Zasypywanie instalacji nawadniajacej. Przy zasypywaniu nalezy uzy¢ odktadu, zasypujac warstwami 10-
15¢cm,

zuzywajac w kolejnosci czes¢ urobku blizej wykopu (0,7m od krawedzi), a nastepnie urobek z warstwy
wierzchniej gruntu. Podczas prac nalezy pamieta¢ o umieszczeniu niebieskiej folii ostrzegawczej ok. 30cm
nad przewodami elektrycznymi. Zasypywane zraszacze powinny by¢ osadzone prostopadle do powierzchni
przekroju terenu wyznaczonego przez rzedng projektowang. Elementy maskujgce powinna znajdowac sie
rowno z terenem. Powierzchnia po wykopach powinna zosta¢ zageszczona (stabilizowana) do parametrow
zgodnych z resztg powierzchni ptyty. Zageszczanie przeprowadzamy ubijakiem, w wyzszych warstwach
stopq lub ptytg wibrujacy

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robét

Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w OST ,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania w czasie robét

6.2.1. Czestotliwos$¢ oraz zakres badan pomiaréw wykopow

Czestotliwos¢ oraz zakres badan pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych wykopu podaje tab.1.



Tabela 1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykopu

Lp.  |Wyszczegolnienie badan i pomiardw

Minimalna czestotliwos¢ badar i pomiaréw

1. Szeroko$¢ wykopu

1 raz na 100m

2. Gleboko$¢ wykopu

Co 20m

3. Wyréwnanie dna wykopu

1 raz na 100m

4, Uksztattowanie osi w planie

Co 50m

6.2.2. SzerokoS¢ wykopu. Szeroko$¢ wykopu nie moze sie rozni¢ od projektowanej o +10cm, -5cm.

6.2.3. Gteboko$¢ wykopu. Gteboko$¢ wykopu nie powinna sie rdznic¢ od projektowanej o +10cm, -10cm.

6.2.4. Wyréwnanie dna wykopu. Dopuszcza sie nieréwnoéci dochodzace do 10% gtebokosci wykopu.

6.2.5. Uksztattowanie osi wykopdw. Dopuszcza si¢ przesunigcie osi wykopow wzgledem osi projektowanej o

nie wigcej £20cm.

6.2.6. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan pomiaréw montazu

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech montazu podaje tab.2.

Tabela 2. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw montazu

Lp.  [Wyszczegdlnienie badan i pomiardw

Minimalna czestotliwo$¢ badan i pomiarow

1. Poprawno$¢ roztozeni rur

1 raz na poszczegdlnych odcinkach

2. Montaz opasek (redukciji) i ksztattek

Nalezy sprawdzi¢ kazdy pojedynczy element

3. Montaz tréjnikow

Nalezy sprawdzi¢ kazdy pojedynczy element

4, Montaz zraszaczy

Nalezy sprawdzi¢ kazdy pojedynczy element

5. Montaz kabla zasilajacego

1 raz na poszczegolnych odcinkach

6. Montaz czujnika deszczu 1raz
7. Montaz sterownika 1raz
8. Zasypywanie rur i kabli 1razna20m

9. Zasypywanie zraszaczy

Nalezy sprawdzi¢ kazdy zamontowany
zraszacz

6.2.6. Badania po zamontowaniu systemu

Po zamontowaniu nalez napetni¢ system woda. Sprawdzi¢ szczelno$¢ poszczegdinych elementow
systemu. Zaprogramowac sterownik i sprawdzi¢ pokrycie terenu przez zraszacze. Sprawdzi¢ dziatanie

czujnika deszczu poprzez zalanie go woda.




7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogo6lne zasady obmiaru robét podano w OST ,Wymagania ogoine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest: -wykopy 1m?® wykopu (cena jednostki zawiera wykonanie wykopu, odtozenie
urobku, wyprofilowanie dna, zasypanie wykopow, stabilizacje gruntu)
-system nawadniajacy elementy systemu + koszty montazu
8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w OST ,Wymagania ogdine” pkt 8.
8.1. Odbiér rohét czesciowy
Nastepuje po wykonaniu wykopdw przez inspektora nadzoru
8.2. Odbiér robhét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Nastepuje po wykonaniu systemu nawadniajgacego, przed zasypaniem jego elementow

8.3. Odbidr robét pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych rob6t zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 OST "Odbidr ostateczny robét".

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogédlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST ,Wymagania ogéine” pkt 9.

10. Przepisy zwigzane
Normy
PN-R-01000:1997

11. Czynnosci konserwacyjne

Czynno$ci konserwacyjne przeprowadza sie zgodnie z instrukcjami technicznymi producenta i
zaleceniami wykonawcy co stanowi podstawe napraw gwarancyjnych i jest przedmiotem umowy
miedzy wykonawca, a inwestorem.

Do podstawowych czynno$ci konserwacyjnych nalezy usuwanie wody z systemu na okres zimowy.

Opracowat:

Pawet Macher



